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85...265Vac/Vcc 50/60Hz / 24Vac/Vcc

1
2
3

TIPO B: (100°C...1820°C) (212°F...3308°F)
TIPO J: (0°C...1200°C) (+32°F...2192°F)
TIPO K: (0°C...1370°C) (+32°F...2498°F)
TIPO N: (0°C...1300°C) (+32°F...2372°F)
TIPO T: (0°C...400°C) (+32°F...752°F)

TIPO C: (0°C...2320°C) (+32°F...4208°F)
TIPO R: (0°C...1768°C) (+32°F...3214°F)
TIPO S: (0°C...1768°C) (+32°F...3214°F)
TIPO E: (0°C...900°C) (+32°F...1652°F) 

PT100: (0°C...800°C) (+32°F...1472°F)
Entrada analógica em mAcc ou Vcc 



Frontal em membrana de policarbonato

75 mm
(prof. interna)

75 mm
(prof. interna)
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TH 92 D

92
92

TH 92 D

92
92

TH 92 D



ESQUEMA DE LIGAÇÃO DOS BORNES

MODELOS TH 92D / TH 93D

Obs: 
A) Quando utilizar sensor alimentado pela malha interligar nos 
bornes 19 e 20, conforme desenho. 
B) Não unir o borne negativo da entrada remota ao borne negativo do 
sinal de entrada sem utilizar um isolador galvânico.

Termopares: bornes 17 (-) e 18 (+)  / Termoresistência Pt100: bornes 17, 18 e 19
Entrada em mAcc: bornes 17 (-) e 19 (+) / Entrada em Vcc: bornes 17 (-) e 18 (+)

LIGAÇÃO DO SINAL DE ENTRADA
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Legenda:
 
AL  / TR / LP = Alarme = Retransmissão = Sensor Loop Powered

24Vac/Vcc

+



Indica atuação da saída 1° de controle

Indica atuação da saída 2° de controle

- cancelar a edição de qualquer parâmetro;
- entrar em modo manual na posição de leitura

dos parâmetros PV e SV no nível 0.

(n0, n1, n2, n3, n4 ou n5).

PAINEL DE OPERAÇÃO 
FUNÇÕES DO PAINEL DE OPERAÇÃO 

TH 92D 2 / 1 / S / S / R1 / 
R1 / R1 /K2C / 1



1 2 3 4 5TH 92D 48 x 96mm VERT.

TH 93D 96 x 48mm HORIZ.

6 7 8 9

1 - SAÍDA CONTROLE 2 - ALIMENTAÇÃO

85...265Vac/Vcc1

24Vac/Vcc2

3
4

4...20mAcc (Carga máx. 600 Ohms)
0...5Vcc (Carga mín. 1 KOhms)

2

0...10Vcc (Carga mín. 1 KOhms)

ReléR
LógicaL

Não utilizaX

0...20mAcc (Carga máx. 600 Ohms)1

3 - OPCIONAL 1

Não utilizaX

Sensor mA LPS

5 - OPCIONAL 3

Não utilizaXX

Alarme 1 configurado para sinalização de segmento da programação

Alarme 1 configurado para alarme de desvio (Energizado)
Alarme 1 configurado para alarme de desvio (Desenergizado)

Alarme 1 configurado pelo cliente.RX
R0
R1
R2

Alarme 1 configurado para alarme comparador de limite (Desenergizado)R3

Alarme 1 configurado para alarme absoluto (Desenergizado)
Alarme 1 configurado para alarme absoluto (Energizado)
Alarme 1 configurado para sinalização de fim de programa

Alarme 1 configurado para alarme comparador de limite (Energizado)R4
R5
R6
R7

Alarme 1 configurado para alarme de falha no controlador (Energizado)R8
Alarme 1 configurado para alarme temporizado (Energizado)R9

6 - OPCIONAL 4

Não utilizaXX

Alarme 2 configurado para sinalização de segmento da programação

Alarme 2 configurado para alarme de desvio (Energizado)
Alarme 2 configurado para alarme de desvio (Desenergizado)

Alarme 2 configurado pelo cliente.RX
R0
R1
R2

Alarme 2 configurado para alarme comparador de limite (Desenergizado)R3

Alarme 2 configurado para alarme absoluto (Desenergizado)
Alarme 2 configurado para alarme absoluto (Energizado)
Alarme 2 configurado para sinalização de fim de programa

Alarme 2 configurado para alarme comparador de limite (Energizado)R4
R5
R6
R7

Alarme 2 configurado para alarme de falha no controlador (Energizado)R8
Alarme 2 configurado para alarme temporizado (Energizado)R9
Retransmissão 4...20mAcc (Carga máx. 600 Ohms)T2
Retransmissão 0...5Vcc (Carga mín. 1 KOhms)T3
Retransmissão 0...10Vcc (Carga mín. 1 KOhms)T4

7 - OPCIONAL 5

Não utilizaXX

Alarme 3 configurado para sinalização de segmento da programação

Alarme 3 configurado para alarme de desvio (Energizado)
Alarme 3 configurado para alarme de desvio (Desenergizado)

Alarme 3 configurado pelo cliente.RX
R0
R1
R2

Alarme 3 configurado para alarme comparador de limite (Desenergizado)R3

Alarme 3 configurado para alarme absoluto (Desenergizado)
Alarme 3 configurado para alarme absoluto (Energizado)
Alarme 3 configurado para sinalização de fim de programa

Alarme 3 configurado para alarme comparador de limite (Energizado)R4
R5
R6
R7

Alarme 3 configurado para alarme de falha no controlador (Energizado)R8
Alarme 3 configurado para alarme temporizado (Energizado)R9

4 - Entrada Remota

DesabilitadoX
S Habilitado

Atenção: Em caso de entrada remota 
habilitada, utilizar os bornes:

 

mA

ou

Vcc

09 - Certificado de Calibração

Não utilizaX

Calibração Therma 2
Calibração rastreada)1

08 - Sinal de Entrada

Termopar tipo B (+212ºF...+3308ºF)

Termopar tipo C (0ºC...+2320ºC)

Termopar tipo B (+100ºC...+1820ºC)BC

BF
CC

Termopar tipo C (+32ºF...+4208ºF)CF

Termopar tipo E (0ºC...+900ºC)

Termopar tipo E (+32ºF...+1652ºF)

EC

EF

Termopar tipo J (0ºC...+1200ºC)JC
Termopar tipo J (+32ºF...+2192ºF)JF
Termopar tipo K (0ºC...+1370ºC)KC
Termopar tipo K (+32ºF...+2498ºF)KF

Termopar tipo N (0ºC...+1300ºC)NC

NF Termopar tipo N (+32ºF...+2372ºF)

Termopar tipo R (0ºC...+1768ºC)RC

RF Termopar tipo R (+32ºF...+3214ºF)

Termopar tipo T (0ºC...+400ºC)TC

Termopar tipo T (+32ºF...+752ºF)TF

SC

SF

0...20mAcc(0...1000)MA 1

4...20mAcc (0...1000)MA 2

0...5Vcc (0...1000)VC 1

0...10Vcc (0...1000)VC 2

OUTROS SOB CONSULTA.XXX

NC

PT 100 (0ºC...+800ºC)PC
PT 100 (+32ºF...+1472ºF)PF

Termopar tipo S (0ºC...1768ºC)

Termopar tipo S (+32ºF...3214ºF)



Pág. 15

Pág. 15

Pág. 16

Segmento em
execução Pág. 16

Tempo faltante do
segmento Pág.16

Pág. 17

Pág. 15

alarme 1   Pág. 17 

Pág. 17

TAL1 Tempo de retardo 1   
Pág. 18

Pág. 17

alarme 2   Pág. 17 

TAL2 Tempo de retardo 2   
Pág. 18 
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alarme 3   Pág. 17 

TAL3 Tempo de retardo 3   
Pág. 18



Pág. 19

controle  Pág. 20
Valor atual da saída

controle  Pág. 20
Valor mínimo da saídaOU1L

controle  Pág. 20
Valor máximo da saída

Pág. 20

OU1H

Pág. 20RST1

P  1B

S

Pág. 20RAT1

CYC1

somente para saída 
Tempo de zona morta

Histerese do motor

DB 1

HYSM

GAP1

controle somente para 
saída dual.        Pág. 21

Valor mínimo da saídaOU2L

controle somente para
saída dual.        Pág. 21

Valor máximo da saídaOU2H

RST2

P  2B

S

RAT2

CYC2

Pág. 22

GAP2

Pág. 19

Zona morta do controle 1

Zona morta do controle 2
somente para saída dual. 

Tempo de ciclo do 
controle rele ou pulso 
Pág. 20 

modulante     Pág. 21 

somente para saída 
modulante     Pág. 21 

somente para saída dual. 
Pág. 22 

Tempo de ciclo de controle
somente para saída dual. 
Pág. 22 

Tempo derivativo somente
para saída dual. 
Pág. 21 

Tempo integral somente
para saída dual. 
Pág. 21 

Banda Proporcional
somente para saída

 
dual. Pág. 21

controle somente para
saída dual.     Pág. 21

Valor atual da saídaOUT2

Pág. 20
HYS1

Histerese do controle 1

Pág. 21
HYS2

Histerese do controle 2

Pág. 24

entrada  Pág. 24



Escolha do número de 
   casas decimais   Pág. 25

DP

Pág. 25

Pág. 25

Pág. 25

Pág. 25

Pág. 26

Seleção do tipo de saída
Pág. 26

AO - 2

Tipo de controle
Pág. 26

ACT

Modo de funcionamento
dos alarmes (1 / 2 / 3)    
Pág. 26

ALD 1

Bloqueio de alarmes
na energização   Pág. 33

Inversão da sinalização 
dos leds   Pág. 33

Seleção de entrada 
remota   Pág. 33

IN2F

HRMP Habilitação da edição 
do parâmetro RAMP

HMAN Habilitação da tecla
MANUAL

Pág. 33

Pág. 33

HSP2

Pág. 34

Habilita o segundo
set point somente para
modelo Th91

HHLD

Pág. 34

Habilita o HOLD somente
para modelo Th91

CWAT

Pág. 34

Ajuste de faixa de
pausa do programa

Configuração da 
execução do programaCFPR

Pág. 34

L

Modo de funcionamento
dos alarmes (4 / 5)    
Pág. 26

ALD 2

somente para modelos
programaveis

BURP
Escolha da ação para
quebra de termopar
Pág. 25

Valor mínimo do campo 
de medição   Pág. 25

Valor máximo do campo 
de medição   Pág. 25

Conexão de entrada 
remota   Pág. 33

IN2T

IN2F
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N4

E

NÍVEL 4
Nível 4
Pág. 35

LCK
Pág. 35
Função trava

PVOS

SVOS

TA

Pág. 35 

Pág. 35 

Pág. 35

Correção do valor do 
processo

Correção do set point

Leitura da temperatura 
ambiente

SOFT
Pág. 35
Filtro digital

FREC
Pág. 35
Parâmetros de fabrica

RETORNA AO
NÍVEL 0

E



14

Bloqueia todos os parâmetros, exceto os controladores 
programáveis. Oculta os parâmetros do níveis 1, 2, 3, 4 e 5.

Bloqueia todos os parâmetros exceto o SV (set point)
no nível 0. Oculta parâmetros dos níveis 1, 2, 3, 4 e 5.

Bloqueia e oculta os parâmetros do níveis 2, 3, 4, e 5.
Libera o parâmetro do nível 0.

Bloqueia e oculta os parâmetros do níveis 3, 4, e 5.
Libera os parâmetros dos níveis 0 e 1.

Bloqueia e oculta o parâmetro do nível 3.
Libera o parâmetro do nível 5.

Libera todos os parâmetros.

controle ou cancelar.





16

Utilize a tecla        para passar ao nível 1
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Valor do set point do alarme 1. Configure conforme a necessidade 
(verificar os possíveis tipos de alarme no parâmetro ALD1, nível 3, pág.)
O valor configurado deve estar entre a faixa do valor mínimo e máximo
do campo de medição.

Valor do set point do alarme 2. Configure conforme a necessidade 
(verificar os possíveis tipos de alarme no parâmetro ALD1, nível 3, pág.)
O valor configurado deve estar entre a faixa do valor mínimo e máximo
do campo de medição.

Valor do set point do alarme 3. Configure conforme a necessidade 
(verificar os possíveis tipos de alarme no parâmetro ALD1, nível 3, pág.)
O valor configurado deve estar entre a faixa do valor mínimo e máximo
do campo de medição.
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TAL1 

TAL2 

TAL3

Utilize a tecla        para passar ao nível 2

Tempo de retardo para atuação do alarme 1 é o tempo decorrido entre o momento
da ocorrência e a atuação do relé de saída. A ocorrência do evento retorna a condição inicial 
e a contagem do tempo é cancelada.

Faixa : 

=  Desligado 

... segundos 

Tempo de retardo para atuação do alarme 2 é o tempo decorrido entre o momento
da ocorrência e a atuação do relé de saída. A ocorrência do evento retorna a condição inicial 
e a contagem do tempo é cancelada.

Faixa : 

=  Desligado 

... segundos 

Tempo de retardo para atuação do alarme 3 é o tempo decorrido entre o momento
da ocorrência e a atuação do relé de saída. A ocorrência do evento retorna a condição inicial 
e a contagem do tempo é cancelada.

Faixa: 

=  Desligado 

... segundos
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PB1, RST1 e RAT1

, os parâmetros PB1, RST1 e RAT1 são configurados
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OU1L
Configuração de OU1L (valor mínimo):
No controle automático a saída poderá ser limitada de acordo com a
necessidade, configurando-se o valor mínimo (%) de saída desejada, no
parâmetro OU1L.
No controle manual, o parâmetro OU1L não limita a saída de controle,
somente indica o percentual.

OU1H
Configuração de OU1H (valor máximo):
No controle automático a saída poderá ser limitada de acordo com a
necessidade, configurando-se o valor máximo (%) de saída desejada, no
parâmetro OU1H.
No controle manual, o parâmetro OU1H não limita a saída de controle,
somente indica o percentual.

P  1B

RST1S

RAT1

Para controle ON-OFF, configurar PB1 em 0000. Neste caso, os
parâmetros AT, OUT1, OU1L, OU1H, RST1, RAT1 e CYC1 ficam
inoperantes. O controle ON-OFF só e possível em saída a relé.

O ajuste dos parâmetros PB1, RST1 e RAT1 (PID - proporcional / integral / derivativo podem
ser feitos manualmente ou através da auto sintonia ( AT ). 

CYC1

Saída a relé ( CYC1 = entre 10 à 150 segundos )
Saída de pulsos 24Vcc ( CYC1 = 1...150 segundo)

Histerese do controle 1 (somente para controle ON OFF com saída relé / o parâmetro
Pb1 deve estar configurado em 0.0 pára habilitar esta função).
Faixa de 0...9999 para campos sem casa decimal
Faixa de 0,0 ...999,9 para campos com casa decimal.

Histerese é a diferença entre os pontos de atuação (ligar e desligar) de uma saída de 
controle ou alarme.
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Tempo de zona morta

Histerese do motor

DB 1

HYSM

Faixa de configuração: 0.5...5.0 (segundos) 
A zona morta é o intervalo mínimo entre o acionamento de abertura e 
fechamento da saída modulante, determinado pelo tempo configurado
no parâmetro db1. Este intervalo evita a mudança de sentido instantanea
do servomotor ou servoválvula.

Faixa de configuração: 0...10 (% da saída de controle)
O valor configurado para histerese do motor refere-se ao percentual da 
saída de controle. Para evitar que pequenas variações na saída de controle
movimentem o servomotor ou servoválvula, configura-se um valor entre
0...10 % (conforme necessidade). Após a estabilização do controle, o 
equipamento só irá acionar após uma variação da saída de controle
superior ao valor configurado em HYSM.

OU2L
Configuração de OU2L (valor mínimo):
No controle automático a saída poderá ser limitada de acordo com a
necessidade, configurando-se o valor mínimo (%) de saída desejada, no
parâmetro OU1L.
No controle manual, o parâmetro OU2L não limita a saída de controle,
somente indica o percentual.

OU2H
Configuração de OU2H (máximo):
No controle automático a saída poderá ser limitada de acordo com a
necessidade, configurando-se o valor máximo (%) de saída desejada, no
parâmetro OU2H.
No controle manual, o parâmetro OU2H não limita a saída de controle,
somente indica o percentual.

OUT2

Para controle ON-OFF, configurar PB1 em 0000. Neste caso, os
parâmetros AT, OUT1, OU1L, OU1H, RST1, RAT1 e CYC1 ficam
inoperantes. O controle ON-OFF só e possível em saída a relé.

P  2B

RST2S

RAT2

Histerese do controle 2 (somente para controle ON OFF com saída relé / o parâmetro
Pb2 deve estar configurado em 0.0 pára habilitar esta função).
Faixa de 0...9999 para campos sem casa decimal
Faixa de 0,0 ...999,9 para campos com casa decimal.

Histerese é a diferença entre os pontos de atuação (ligar e desligar) de uma saída de 
controle ou alarme.
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Saída a relé ( CYC1 = entre 10 à 150 segundos )
Saída de pulsos 24Vcc ( CYC1 = 1 ... 150 segundo)

CYC2

FUNÇÃO AQUECIMENTO E RESFRIAMENTO (com PID): As saídas de controle 1 e 2 atuam 
em conjunto para controle de aquecimento e resfriamento. Os parâmetros GAP1 e GAP2 são 
utilizados para configurar a atuação deste controle.

Zona morta para a saída de controle 1.
GAP1 O parâmetro GAP1 determina uma faixa de deslocamento do ponto de

controle 1. (Não disponível em controle ON OFF) 
Configurável de 0...100 unidades do PV (para campos sem casa decimal). 
                       0...10,0 unidades do PV (para campos com casa decimal). 

Zona morta para a saída de controle 2.
GAP2

SET POINT = 100
GAP1 = 0
GAP2 = 5
OUD = HEAT

EXEMPLO:

EXEMPLO:
SET POINT = 10
GAP1 = 0
GAP2 = 3
OUD = COOL

100

7ºC

105

10ºC

O parâmetro GAP2 determina uma faixa de deslocamento do ponto de 
controle 2. (Não disponível em controle ON OFF) 
Configurável de 0...100 unidades do PV (para campos sem casa decimal). 
                       0...10,0 unidades do PV (para campos com casa decimal). 

ºC

ºC

saída 2 atuada
(resfriamento)

saída 1 atuada
(resfriamento)

saída 1 atuada
(aquecimento)

saída 2 atuada
(aquecimento)

Quando o controle do processo é feito pela saída 1 (para aquecimento), sendo utilizada a saída 2 
como auxiliar (para resfriamento), preferencialmente deverá se configurar GAP1=0 para que a 
saída 1 atue no valor do set point, e no GAP2 um valor que representará uma faixa de tolerância 
acima do set point para a atuação da saída auxiliar.

Quando o controle do processo é feito pela saída 1 (para resfriamento), sendo utilizada a saída 2 
como auxiliar (para aquecimento), preferencialmente deverá se configurar GAP1=0 para que a 
saída 1 atue no valor do set point, e no GAP2 um valor que representará uma faixa de tolerância 
abaixo do set point para a atuação da saída auxiliar.
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O ajuste dos parâmetros PB1, RST1 e RAT1 (PID - proporcional / integral / derivativo podem
ser feitos manualmente ou através da auto sintonia ( AT ). 

19

Utilize a tecla        para passar ao nível 3
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.

No caso de entrada de termopares ou termoresistência, o campo mínimo e máximo se
configuram automaticamente conforme acima, podendo ainda serem modificados nos parâmetros
LSPL e USPL.

No caso de entrada analógica, torna-se obrigatório a configuração do:
- campo mínimo e máximo ( parâmetros LSPL e USPL ) correspondentes ao range desejado
padrão LSPL = 0 e USPL = 1000.

Entrada analógica em 0...20mAcc

Entrada analógica em 4...20mAcc

Entrada analógica em 0...5Vcc

Entrada analógica em 1...5Vcc

Entrada analógica em 0...10Vcc

Entrada analógica em 0...75mVcc

Termoresistência PT 100 (-199ºC...+800ºC) ou (-326ºF...+1472ºF)
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BURP

Escolha do número de casas decimais   DP

Obs: este parâmetro só está disponível
quando o sensor de entrada ( parâmetro
INP1, pág ) estiver configurado para
termopar ou Pt100.

Parâmetro utilizado apenas para sinais termopar. Quando ocorre uma abertura
no sinal de termopar. Podemos selecionar 3 (três) opções, tais como:

 

Desabilitado

 

PV (Valor do processo) indica valor do final da escala.

 

PV (Valor do processo) indica valor do início da escala.
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Seleciona tipo de retransmissão em tensão: 
(Ex: 0...5Vcc, 1...5Vcc, 0...10Vcc).

AO - 2

ACT

Modo de funcionamento dos alarmes ALD 1

ALD 2
Modo de funcionamento dos alarmes 

4
5
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Alarme para sinalização de fim de programa
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Ligado

Ligado
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30



31

515



32
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IN2T
Obs: o valor do set point remeto é configurado em fábrica de acordo com
a solicitação do cliente (Ex: 0...20mAcc, 4...20mAcc, 0...5Vcc, 1...5Vcc e 0...10Vcc)

Opções de conexão de entrada remota:

IN2F Seleção do sinal de entrada remota:

Desligado

Recebe o valor do set point externamente.

Recebe o valor  de OUTH (limite de saída máxima)
do controle 1 remotamente.(utilizado para controle mestre / escravo)

Tempo de abertura do servo motor / servo válvulaRUCY
Faixa de ajuste: 5...200 (segundos)
Medir o tempo total do curso do servomotor ou servoválvula (de 
totalmente aberto à totalmente fechado) e configurá-lo no parâmetro RUCY.

Ao energizar  o aparelho o mesmo retorna com saída previamente ajustada.

Ao energizar o aparelho o mesmo retorna com saída zero.

Desabilitado
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HSP2

HHLD

Configuração de HSP2 vide página 13. 
Habilitado

Desabilitado

Desabilitado

Função Hold 
habilitada

Função Peak
habilitada

Através de acionamento por contato externo a leitura do processo no 
display PV é congelada. Ao reverter o contato, a leitura volta ao normal.

Através de acionamento por contato externo a leitura do processo no 
display PV registrará o pico máximo atingido (para ação HEAT) ou o 
pico mínimo atingido (para ação COOL). Ao reverter o contato, a 
leitura volta ao normal.

Quando a função HOLD ou PEAK estiver acionada, aparecerá um ponto no
canto direito do display “PV”.

PV

SV

Configuração da função do parâmetro Wait (faixa de espera do
segmento)

 CWAI

Dual: espera do segmento atuando numa faixa acima e abaixo do 
         set point simultaneamente; 
         Configuração: 5...9999 (unidades do PV).

Single: espera do segmento atuando acima do set point quando o 
           parâmetro “Wait” for configurado em valores positivos, e
           atuando abaixo do set point quando o parâmetro “Wait” for 
           configurado em valores negativos; 
           Configuração: -1999...+9999 (unidades do PV).

U
ti

li
ze

 a
 t

e
c
la

  
  
  
  
p

a
ra

 p
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o
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ív

e
l 
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Habilita entrada digital para função 2º set point.

Habilita entrada digital para função HOLD / PEAK.
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Nível 4

FREC Retorna aos parâmetros configurados de acordo do pedido de compra inicial.
Obs: Necessário digitar a senha:  e selecionar a opção  e confirmar.1234 Yes

Utilize a tecla        para passar ao nível 5



ENDEREÇO

40001

40003

40004

40005

40010

40002

40006

40009

40016

40018

40021

40024

40026

40028

40022

40023

40025

40027

40029

40019

40017

40020

40007

40008

40011

40012

40013

40014

40015

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

PV

AL 1

AL 2

AL 3

Habilita gravação EEPROM

SV

RAMP

SAÍDA % BARGRAPH

OUT1

I1 

I2 (integral)

DB 1

HYSM

D1 

D2 (derivativo)

P1

P2 (proporcional)

CYT1 (ciclo)

CYT2 (ciclo)

GAP1

GAP2

OUT2

ESTADO

DOS

RELÉS

ESTADO

DAS FALHAS

SVR 

SVPRG 
controladores programáveis

AL 1: (CV) 

AL 2: (CV) 

AL 3: (CV) 

Auto Tuning  AT

----

ALD1=1,2,3,4 (-1999...+9999)

ALD1=0,5,6,7,8,9 (LSPL...USPL)

ALD2=1,2,3,4 (-1999...+9999)

ALD2=0,5,6,7,8,9 (LSPL...USPL)

ALD3=1,2,3,4 (-1999...+9999)

ALD3=0,5,6,7,8,9 (LSPL...USPL)

0 = não grava

1 = grava

LSPL ... USPL

LSPL ... USPL

0...9999

0...100

0...100

0...3600

0...3600

5...500

0...10

0...900

0...900

0...100 ou 0...10,0

0...100 ou 0...10,0

0...100

0...2000 (saída relé ou contínua)

1...2000 (saída modulante)

0...2000

0...150 (saída contínua ou pulsos)

0...150 (saída contínua ou pulsos)  

10...150 (saída relé)

Bit 0= rele 0 (CTR)  Bit 4= AT
Bit 1= rele 1 (AL 1)  Bit 5= MAN 
Bit 2= rele 2 (AL 2)  Bit 6= SP 2

Bit 3= rele 3 (AL 3)  Bit 7= reserv.

Normal=0 Fora da faixa inferior=3
ADCF=1 Fora da faixa superior=4
CJCE=2

0...9999

0...9999

0...9999

0 = desligado (NO)
1 = ligado (YES)

FUNÇÃO PARÂMETRO LIMITES

COMUNICAÇÃO SERIAL RS 485 - PROTOCOLO DE COMUNICAÇÃO MODBUS RTU

10...150 (saída relé)

DESCRIÇÃO 

set point remoto

set point corrente dos

valor atual minutos faltantes

do alarme temporizado (ALD = 9)

valor atual minutos faltantes

do alarme temporizado (ALD = 9)

valor atual minutos faltantes

do alarme temporizado (ALD = 9)

Valor do processo

Valor do Set point

Set point do alarme 1

Set point do alarme 2

Set point do alarme 3

Rampa inicial

Auto Sintonia

Percentual de saída de controle 1

Banda proporcional controle 1

Tempo integral controle 1

Tempo derivativo controle 1

Tempo de ciclo do controle 1

Tempo de ciclo do controle 2 

Tempo derivativo controle 2

Banda proporcional controle 2

Tempo integral controle 2

TABELA DE ENDEREÇOS DOS REGISTROS

Percentual de saída de controle 2

Zona morta do controle 1

Zona morta do controle 2

Permite identificar o estado
atual dos reles

Permite identificar o tipo
de falha

Leitura do bargraph

Gravação da memória
via comunicação

Tempo de zona morta

Histerese do motor
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40031

40039

40040

40041

40032

40033

40034

40036

40042

40043

40044

40045

40046

40035

40037

40038

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Não disponível - Reservado para futuras implementações

INP1

ALD

SETi

SETL

LSPL

USPL

OUD

HYS1

HYS2

HYA1

HYA2

HYA3

INP2

TR

UNIT

SP 2

LCK

0 = Tipo J   5 = dP1 10 = C 15 = K1

1 = Tipo K   6 = An   11 = E  16 = T1

2 = Tipo R   7 = An1 12 = N

3 = Tipo S   8 = An2 13 = T

4 = dP         9 = B     14 = J1

(DCBA)   A = rele AL 1

               B = rele AL 2

               C = rele AL 3

               D = não utilizado

Resposta será em formato BCD
compactado com 4º dígito zerado

(ler em formato hexa)

(DCBA)   A = rele AL 1

               B = rele AL 2

               C = rele AL 3

               D = não utilizado

Resposta será em formato BCD

compactado com 4º dígito zerado
(ler em formato hexa)

(DCBA)   A = rele AL 1

               B = rele AL 2

               C = rele AL 3

               D = não utilizado

Resposta será em formato BCD
compactado com 4º dígito zerado

(ler em formato hexa)

De acordo c/ INP1 (vide manual)

De acordo c/ INP1 (vide manual)

0 = HEAT    1 = COOL

0 ... 100

0 ... 100

0 ... 1000

0 ... 1000

0 ... 1000

0 ... 5

0 = local    1 = remoto

0 = ºC      1 = ºF

LSPL ... USPL

0 = desligado

1 = PV

2 = SV

40047

40048

40051

40049  Não disponível - Reservado para futuras implementações

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura TOUD

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

40030 Leitura LEITURA % SAÍDA 2 0...100

ENDEREÇO FUNÇÃO PARÂMETRO LIMITESDESCRIÇÃO 

40050 Não disponível - Reservado para futuras implementações

Seleção do sinal de entrada

Valor mínimo campo de medição

Valor máximo campo de medição

Tipo de controle aquecer ou resfriar

Histerese do controle 1

Modo de funcionamento 

dos alarmes

Seleção para alarmes

inibidos 

Inversão da sinalização

dos leds

Histerese relé alarme 1

Histerese relé alarme 2

Histerese relé alarme 3

Seleção entrada remota ou local

Retransmissão de sinal

Unidade de medida de temperatura

Função trava

Histerese do controle 2

Set point 2

Leitura da saída

Uso interno
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40052

40053

40054

40055

40056

40057

40058

40059

40060

40065

40061

40066

40062

40063

40064

Leitura / alteração

Leitura / alteração

PVOS

SVOS

TA

SOFT

ANL1

ANH1

ANL2

ANH2

RUCY

CL 01

CL 03

CH 01

CH 03

-1999 ... +9999

-1999 ... +9999

-1999 ... +9999

-1999 ... +9999

-1999 ... +9999

-1999 ... +9999

0 ... 50

0 ... 100

0 ... 100

0 ... 4095

0 ... 100

5 ... 200 SEG

0 ... 4095

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura 

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

CL 02

CH 02

0 ... 100

0 ... 100

Leitura / alteração

Leitura / alteração

40067 HRMPLeitura / alteração

40068 HMAN 0 = OF e 1 = ONLeitura / alteração

40069 SKINLeitura / alteração

40070 SKOUTLeitura 

0 = OF e 1 = ON

ENDEREÇO FUNÇÃO PARÂMETRO LIMITESDESCRIÇÃO 
Correção do valor do processo

Correção do set point

leitura da temperatura ambiente

Filtro digital

Valor inicial do sinal entrada analógica

Valor final do sinal entrada analógica

Valor inicial da entrada remota

Valor final da entrada remota

Valor inicial da saída de controle analógica 1

Valor final da saída de controle analógica 1

Valor inicial da saída de controle analógica 2

Valor final da saída de controle analógica 2

Valor inicial da saída de retransmissão

Valor final da saída de retransmissão

Habilitação da edição do RAMP

Habilitação da tecla MANUAL

Tempo do motor fechado até aberto

Uso interno

Uso interno
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40071

40087

40073

40072

40074

40081

40084

40075

40082

40085

40076

40083

40086

40077

40078

40079

40080

Leitura

Leitura

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

Leitura / alteração

CFPR

ESTADO DO

PROGRAMA

PRG

SEG

PTN

TM  xy

AL  xy

TMP

SEGC

OU  xy

CTRL

SV  xy

WA  xy

VIDE MANUAL
Resposta será em formato BCD

compactado com 4º dígito zerado
(ler em formato hexa)

PRG OFF = 0        IDLE = 1
RUN = 2                PSE = 3
WAIT = 4

0 ... 8

0 ... 8

1 ... 8 (x)

1 ... 8 (y)

0 ... 9999

0 ... 9999

5 ... 9999

0 ... 100

RST = 0     RUN = 1     PSE = 2

LSPL ... USPL

(DCBA) A = rele AL 1    B = rele AL 2
             C = rele AL 3    D = não utilizado

Resposta será em formato BCD 
compactado com 4º dígito zerado (ler 
em formato hexa) Alteração deverá 
 obedecer o mesmo formato. 

Leitura / alteração

Leitura / alteração

40088 Leitura / alteração CT  xy
0 = END     1 = CONT

Leitura / alteração PAUSACWAIT

Leitura / alteração SEGP

Leitura / alteração HSP2
Leitura / alteração HHOLD

SEG PARTIDA

0 = SP 1     1 = SP 2    

0 = LIVRE     1 = HOLD

formato.

40089 Leitura / alteração IDNO 1....63

40090 Leitura / alteração BAUD

40091 Leitura / alteração PARI

0 = 2400  1 = 4800  2 = 9600

0 = SEM  1 = PAR   2 = IMPAR

ENDEREÇO FUNÇÃO PARÂMETRO LIMITESDESCRIÇÃO 

Configuração da execução

do programa

Seleção do programa

Segmento em execução

Tempo faltante do segmento

Controle do programa

Configuração função do parâmetro

Habilitação do set point 2

Habilitação função Hold e Peak

Seleção programa a ser configurado

Seleção segmento a ser configurado

Configuração set point do segmento

Configuração do tempo do segmento

Configuração do percentual de 
saída do segmento

Configuração faixa de espera 

 do segmento

Configuração do modo de 
alarme para curvas

Configuração de sequência ou  
término do programa

Nº de identificação comunic. serial   

Velocidade da comunicação serial   

Teste consistência comunicação   

SOMENTE PARA CONTROLADORES PROGRAMÁVEIS PARA RAMPAS E PATAMARES - SÉRIE DP E MP

execução do programa

Condição atual da 

Escolha segmento inicial
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*Informar nome do contato e telefone / e-mail, para recebimento do orçamento de

Horário de funcionamento: 7:30 às 11:30 hs e 13:00 às 17:00 hs

     40
Acionamento de cargas indutivas (contatoras)

Toda vez que uma carga indutiva é interrompida haverá um aumento da 

tensão nos terminais do indutor (contatora por exemplo), para este aumento 
é necessário deixar um caminho para descarga desta energia, ajustando este 
aumento de tensão para níveis aceitáveis. Devemos sempre consultar 

o fabricante do equipamento utilizado em cargas indutivas (contatora por 
exemplo), qual o valor do circuito RC mais adequado para este indutor.



SV

PV VALOR DO PROCESSO

VALOR DO SET POINT

RAMP RAMPA INICIAL

PRG SELEÇÃO DO PROGRAMA

CTRL CONTROLE DO PROGRAMA

SEG SEGMENTO EM EXECUÇÃO 

TMP TEMPO FALTANTE DO 
SEGMENTO 

N1 NÍVEL 1

AL 1 SET POINT DO ALARME 1

HYA1 HISTERESE DO RELE
 DE ALARME 1

TAL1 TEMPO DE RETARDO 1

AL 2 SET POINT DO ALARME 2

HYA2
HISTERESE DO RELE

 DE ALARME 2

TAL2 TEMPO DE RETARDO 2

AL 3 SET POINT DO ALARME 3

HYA3
HISTERESE DO RELE

 DE ALARME 3

TAL3 TEMPO DE RETARDO 3

N2 NÍVEL 2

AT AUTO SINTONIA

OUT1 VALOR ATUAL DA SAÍDA 
DE CONTROLE

OU1L VALOR MÍNIMO DA SAÍDA 
DE CONTROLE

OU1H
VALOR MAXÍMO DA SAÍDA 

DE CONTROLE

PB 1 BANDA PROPORCIONAL

HYS1 HISTERESE DO CONTROLE 1

RST1 TEMPO INTEGRAL

RAT1 TEMPO DERIVATIVO

CYC1
TEMPO DE CICLO DO

CONTROLE RELE OU PULSO

DB 1 TEMPO DE ZONA MORTA  
(APENAS P/ SAÍDA MODULANTE)

HYSM
HISTERESE DO MOTOR

(APENAS P/ SAÍDA MODULANTE)

GAP1 ZONA MORTA DO CONTROLE 1
(APENAS P/ SAÍDA DUAL)

OUT2
VALOR ATUAL DA SAÍDA CONTROLE

(APENAS P/ SAÍDA DUAL)

OU2L
VALOR MÍNIMO DA SAÍDA 

CONTROLE (APENAS P/ SAÍDA DUAL)

OU2H VALOR MÁXIMO DA SAÍDA 
CONTROLE (APENAS P/ SAÍDA DUAL)

PB 2
BANDA PROPORCIONAL
(APENAS P/ SAÍDA DUAL)

GAP2
ZONA MORTA DO CONTROLE 2

(APENAS P/ SAÍDA DUAL) 

N3 NÍVEL 3 

UNIT UNIDADE DE MEDIDA
DE TEMPERATURA

IDNO
Nº DE IDENTIFICAÇÃO PARA

COMUNICAÇÃO SERIAL

BAUD VELOCIDADE DE COMUNICAÇÃO

PARI
TESTE DE CONSISTÊNCIA

DE COMUNICAÇÃO

TR RETRANSMISSÃO DE SINAL

AO - 2 SELEÇÃO DO TIPO DE SAÍDA

ACT TIPO DE CONTROLE

ALD1 MODO DE FUNCIONAMENTO
DOS ALARMES (1/2/3)

BURP
ESCOLHA DE AÇÃO PARA
QUEBRA DE TERMOPAR

LSPL VALOR MÍNIMO DO 
CAMPO DE MEDIÇÃO

USPL VALOR MÁXIMO DO 
CAMPO DE MEDIÇÃO

SETI BLOQUEIO DE ALARMES

SETL INVERSÃO DE SINALIZAÇÃO

ALD2 MODO DE FUNCIONAMENTO
DOS ALARMES (4/5)

IN2F SELEÇÃO DE ENTRADA
REMOTA

IN2T CONEXÃO DE ENTRADA
REMOTA

RUCY
TEMPO DE ABERTURA DO

SERVO MOTOR 

HRMP
HABILITA EDIÇÃO DO 
PARÂMETRO RAMP

 

HMAN HABILITA TECLA MANUAL
 

HSP2 HABILITA 2º SET POINT
APENAS MODELO TH91

 

HHLD
HABILITA O HOLD

APENAS MODELO TH91
 

CWAT AJUSTE DE FAIXA DE 
PAUSA DO PROGRAMA

 
CONFIGURAÇÃO DE 

EXECUÇÃO DO PROGRAMA
 

CFPR

15

15

15

15

16

16

16

17

17

17

18

18

17

17

17

17

18

17

17

19

19

20

20

20

20

20

20

20

21

21

21

23

23

22

22

22

24

25

26

26

26

26

27

27

27

26

26

26

26

34

34

27

34

34

34

34

34

35

35

35

35

HYS2 HISTERESE DO CONTROLE 2 

TEMPO INTEGRAL
(APENAS P/ SAÍDA DUAL) RST2

RAT2
TEMPO DERIVATIVO

(APENAS P/ SAÍDA DUAL) 

CYC2 TEMPO DE CICLO DE CONTROLE
(APENAS P/ SAÍDA DUAL) 

20

22

22

23

N4 NÍVEL 4 

LCK FUNÇÃO TRAVA 

PVOS CORREÇÃO DO VALOR
DE PROCESSO

SVOS CORREÇÃO DO SET POINT

TA LEITURA DA TEMPERATURA 
AMBIENTE

SOFT FILTRO DIGITAL

FREC PARÂMETROS DE FABRICA

36

36

36

36

36

36

37

INP1 SELEÇÃO SINAL DE ENTRADA 

DP
ESCOLHA DO Nº DE
CASAS DECIMAIS 26

25
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